http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Komputerowe wspomaganie proceséw logistycznych 1010614281010610401
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Transport Drogowy (brak) 4/8

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna

Godziny Liczba punktéw

Wyktady: 10  Cwiczenia: -  Laboratoria: 10  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Waldemar Walerjanczyk

email: waldemar.walerjanczyk@put.poznan.pl
tel. 61 665 22 22

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

student ma ogolng wiedze z zakresu organizacji i funkcjonowania przedsigbiorstw

1 Wiedza: transportowych, zna podstawowe narzedzia informatyczne
L . . | student potrafi identyfikowa¢ problemy decyzyjne i wskazywac obszary zastosowan narzedzi
2 Umiejetnosci: | informatycznych, postuguije sie aplikacjami biurowymi
3 Kompetencje | student ma $wiadomo$é mozliwosci kreowania przewagi konkurencyjnej poprzez zastosowanie
spoteczne nowoczesnych technologii informatycznych

Cel przedmiotu:

Zapoznanie z nowoczesnymi systemami komputerowymi, opartymi na technoligii GIS, wykorzystywanymi do wspomagania
decyzji w firmach transportowych na wszystkich szczeblach zarzagdzania. W ramach prowadzonych laboratoriéw wskazane
beda mozliwosci i metody efektywnego wykorzystania nowoczesnych technologii przy komputerowym wspomaganiu
rozwigzywania typowych probleméw transportowych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna zalety Systemoéw Informacji Geograficznej i wynikajgce z nich mozliwosci wspomagania decydenta. - [K1A_WO05]

2. Zna podstawowe metody modelowania probleméw decyzyjnych z uwzglednieniem systemoéw GIS. - [K1A_WO05]

3. Zna zasady automatyzacji typowych zadan logistycznych z uzyciem prostych narzedzi (arkusz kalkulacyjny). - [K1A_WO06]
4. Zna specyfike pracy i metodyke rozwigzywania zadan z przyktadowym systemem GIS. - [K1A_WO06]

5. Zna nowoczesne podejscia do rozwigzywania problemow (algorytmy ewolucyjne, sztuczna inteligencja). - [K1A_WO08]

6. Zna wspétczesne technologie wykorzystywane w transporcie (sieci komputerowe, GPS, GSM). - [K1A_W10]

Umiejetnosci:

1. Rozwigzuje proste problemy decyzyjne z wykorzystaniem arkusza kalkulacyjnego i dodatkéw optymalizacyjnych -
[K1A_U01 K1A_U02]

2. Umie zamodelowac i rozwigza¢ zadania decyzyjne z wykorzystaniem systemoéw GIS - [K1A_U13]

3. Umie wskaza¢ optymalne metody rozwigzywania wybranych probleméw - [K1A _U16]

4. Umie dokona¢ oceny jakosci uzyskiwanych wynikéw i przeprowadzi¢ ich weryfikacje metodami alternat. - [K1A_U17]
5. Umie wizualizowa¢ wyniki dziatania algorytméw optymalizacyjnych za pomocg narzedzi GIS - [K1A_U18]

Kompetencje spoteczne:
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1. Ma swiadomos¢ przewagi konkurencyjnej jaka dajg nowoczesne technologie na rynku transportowym - [K1A_KO01]
2. Wysoki poziom opanowanych technologii i narzedzi utatwia komunikacje interdyscyplinarng - [K1A_KO03]
3. Potrafi samodzielnie pogtebia¢ swojg wiedze z zakresu systeméw wspomagania decyzji opartych o GIS - [K1A K04]

Sposoby sprawdzenia efektéow ksztatcenia

Oceny czastkowe:

Ocena aktywnosci studentéw na zajeciach Ocena stopnia realizacji zadan laboratoryjnych na postawie przedktadanych
sprawozdan i generowanych plikéw wynikowych
Ocena podsumowujgca:

Ocena uwzgledniajgca aktywnos¢ studentéw w trakcie zajec oraz pisemne zaliczenie z przerabianego materiatu (sprawdzenie
rozumienia podstawowych poje¢ i znajomosci problematyk objetych programem przedmiotu)

Tresci programowe

1. Wprowadzenie w problematyke komputerowego wspomagania logistyki: Sformutowanie problemu
decyzyjnego, budowa modelu matematycznego, wyznaczanie rozwigzania, ocena rozwigzania, podejmowanie decyzji. W
ramach ¢éwiczen laboratoryjnych przewidziana jest realizacja kilku prostych zadan z wykorzystaniem arkusza kalkulacyjnego i
dodatku optymalizacyjnego.

2. Wprowadzenie do GIS: Podstawowe pojecia, obszary zastosowan, kierunku rozwoju wspétczesnych
Systemoéw Informacji Geograficznej. Metodyka wykorzystywania systemow GIS przy rozwigzywaniu problemoéw
optymalizacyjnych i decyzyjnych. W trakcie zaje¢ laboratoryjnych przewidziane jest rozwigzanie wybranego problemu z i bez
uzycia systemu GIS a nastepnie analiza poréwnawcza uzyskanych rozwigzan oraz wad i zalet obu podej$¢.

3. GIS jako narzedzie analityczne: Podstawowe pojecia, metodyka zastosowania Systemdw Informaciji
Geograficznej jako narzedzia analitycznego. Przyktadowa analiza przebiegu i oddziatywan linii komunikacyjnych wybranego
miasta. Analiza skutkéw modyfikacji infrastruktury drogowej. W trakcie zaje¢ laboratoryjnych przewidziana jest analiza
wydtuzenia czaséw podrézy ze wzgledu na organizacje demonstracji na wybranych ulicach w przykladowym miescie.

4. Komputerowe wspomaganie dziatan operacyjnych: Klasyfikacja i charakterystyka réznych obszaréw
zastosowan komputerowych systeméw wspomagania decyzji. Identyfikacja probleméw na poziomie operacyjnym. Analiza
problemu marszrutyzacji pojazdéw. Warianty i metody rozwigzywania. W trakcie zajg¢ laboratoryjnych przewidziane jest
sformutowanie, rozwigzanie i analiza konkretnego problemu marszrutyzacji pojazdéw z uwzglednieniem okien czasowych i
niehomogenicznej floty.

5. Komputerowe wspomaganie dziatan strategicznych: Identyfikacja i charakterystyka problemoéw na poziomie
strategicznym. Problematyka integracji systemow transakcyjnych i analitycznych. Analiza problemu lokalizacji centrum
logistycznego. Warianty i metody rozwigzywania. W trakcie zaje¢ laboratoryjnych przewidziane jest rozwigzanie problemu
lokalizacyjnego poprzedzone analizg przyktadowych danych operacyjnych.

6. Ewolucja systemow: Rozbudowa systemoéw optymalizacyjnych z wykorzystaniem podej$¢
niedeterministycznych. Ewolucja algorytméw optymalizacyjnych. Sztuczna inteligencja, algorytmy genetyczne, mréwkowe,
automaty komorkowe. Podejscie jedno i wielo-kryterialne. Systemy zamkniete i otwarte.

7. Zaawansowane technologie w zarzadzaniu transportem:  Satelitarne metody lokalizowania obiektéw i techniki
wykorzystania systemu GPS do zarzadzania flotg pojazdéw. Mozliwosci i ograniczenia komercyjnych systemow zarzadzania
flota pojazdéw. Problemy integracji ustug pochodzacych od réznych dostawcéw.

Literatura podstawowa:

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Przygotowanie do wyktadu 5
2. Udziat w wyktadzie 10
3. Utrwalanie tresci wyktadu 14
4. Konsultacje 1
5. Przygotowanie do zaliczenia 10
6. Udziat w zaliczeniu 1
7. Przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych 10
8. Udziat w zajeciach laboratoryjnych 10
9. Przygotowanie do zaliczenia 3
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Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 64
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 22
Zajecia o charakterze praktycznym 10
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